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CAUTION

(HIGH VOLTAGE!
VARAUSJANNITE!
HOG SPANNING!

HOCHSPANNUNG!
HAUTE TENSION!
ALTA TENSIONE!
ALTA TENSION!

\.

SEE USER’S MANUAL CHAPTER 1

KATSO KAYTTOOHJE KOHTA 1

SE ANVANDARMANUALEN KAPITEL 1

SIEHE BETRIEBSANLEITUNG KAP. 1

VOIR MANUEL UTILISATEUR CHAP. 1

VEDI MANUALE BASE CAPITOLO 1

VER EL CAPITULO. 1 DEL MANUAL

@ CHLODZENIE

B = odlegto$¢ od przemiennika
do sasiedniego przemiennika

A = przeswit z obu stron przemiennika

C = wolna przestrzen nad przemiennikiem
D = wolna przestrzen pod przemiennikiem

-

Wymiary (mm)
NXL A|B | C
0003-00125| 20 | 20 | 100/ 50
0016-0031 5| 20 | 20 | 120/ 60
0038-0061 5| 30 | 20 | 160| 80

-

@ voNTAZ

Wymiary montazowe (mm)
H2 | W2
313/ 100
406 100
541| 148

NXL

0003-0012 5
0016-0031 5
0038-0061 5

;

©o|~~N

H1

Wymiary przemiennika (mm)

&>

1
~1

H2

NXL H1| W1| D1
0003-0012 5| 327 128|190
0016-0031 5| 419 144| 214
0038-0061 5| 558 195| 237

@:9““‘

/9 PODLACZENIA

\sieciowe

ZASILANIA
B- B+ R-|umivmawrrs
L1 L2 L3
(S [P [ [ [ [
[ —
BN
Zasilanie Rezystor
hamujacy

Wejécia/wyij$cia sterujgce - wykonanie standardowe

~N

Wejscia/ wyjécia sterujace - z kartg rozszerzen (opcja

Zacisk_| _Sygnat Ust. fabryczne Zacisk | _Sygnat Ust. fabryczne
~ 1| 10 Vref | Wyijscie napiecia zadajacego ; *Gzr\““é ”:‘Aﬂ%ile DOTO?“;CZ?,Zf‘ v
2| AM+ | Wejcie analogowe, 0-10V asa cla wejsclawylscla,
- . Lo 3 DIN1 Wejscie cyfrowe 1 Predkos¢ zadana 2
- 3] All- | Wspdiny dia wej$¢ analogowych OPT-AA 4| DIN2 | Wejscie cyfrowe 2 Zerowanie usterki
4 Al2+ WeJS,C'e a"a|°9<?YV,ev 0/4-20 mA 5 | DIN3 Weijscie cyfrowe 3 Wyltgczenie regulatora PID
5| AI2- | Wspdlny dla wej$¢ analogowych 6 DO | Wyjscie cyfrowe Gotow
7777777 6 | 24 Vout| Napiecie pomocnicze 24 V 24| RO1 7 Wyjscie przekaznikowe 1
7 | GND Masa dla wejscia/wyjscia 25/ RO1 PRACA
-~ -8/ DINT | Wejscie cyfrowe 1  Start do przodu 26| RO1 |
- -~ -9 DIN2 Wejscie cyfrowe 2 Start do tytu
L~ _10 DIN3 Wejscie cyfrowe 3 Predko$¢ zadana 1 LUB
11| GND | Masa dla wejscia/wyjscia Zacisk | Sygnat Ust. fabryczne
— — =18 AO1+ | Wyjscie analogowe Czestotliwos¢ wyjsciowa 12| +24V | Napiecie pomocnicze 24 V
- - =19] AO1- | Wspolny dla wyj$¢ analogowych 13/ GND | Masa dla wejscia/wyjscia
9 10 1118 19 A B 30 A | RS 485 Magistrala szeregowa (Modbus RTU) OPT-AI 14| DIN1 Wejscie cyfrowe 1 Predko$¢ zadana 2
. - 15| DIN2 | Wejscie cyfrowe 2 Zerowanie usterki
[o] o] o -
O‘O‘O‘O‘O‘O‘O‘O B | RS 485! Magistrala szere_ o.wa . 16| DIN3 Wejscie cyfrowe 3 Wytgczenie regulatora PID
30| +24V Zewnetrzne napiecie sterowania 28] Ti1+ | Wejscie termistorowe
12345678 212223 g; 28:1] 7 Wyjéc'elféz_reé;ﬁ}'\kowe 1 29| TH- Wejscie termistorowe
O‘O‘O‘O‘O‘O‘O‘O O‘O‘O 23| RO1 9 25| RO1 |———  Wyjscie przekaznikowe 1
26/ RO1T |—— PRACA /
/ ew, \
& . - .
©® KREATORROZRUCHU % = =nacini praycisk
as
START rpm In(A) GOTOWE
vacon vacon vacon
— (LT
> / l~ [N
> rpm >

//

Naciénij i przytrzymaj przez Wybierz tryb. Akceptacja"_
5 sekund, aby aktywowaé Patrz tabela
(w trybie zatrzymania) ponizej!
PP i -

‘ = Ko .
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[] = N el < 0 «Q ~N - - - had N - :
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' )& & & & & | & g & &a & ¢
LI
'L o] 50|3s|3s1;15|400 |50 | 0= | 0= 0= | 0= | 0= !
:— = | Hz| Hz Vv* | Hz Zmien. | Wybiegiem! Nie- Ai1 Ne- /10
} Standard pred. uzywane | 0-10V | wywane: 1

—— L]
: L1200 50 | 20 | 201 *1,1| 400 | 50 = 0= 0= 0= = '
HUBURC ] s By Bl o V* | Hz |Zmien. \Wybiegiem|  Nie- | A | Ne | /O
:Wenly\ator pred. uzywane | 0-10V ywane :
L 120| 50 |55 |51 *1,1| 400 | 50 = 1= 0= 0= | 0= '
FELE I v e L V* | Hz |Zmien. | Zmien. Nie- | Ail| Ne | /O
) Pompa pred. | Pred- | yzywane | 0-10V |wywene '

™7 L]

VHF | 0|50 1s 15|18 400 |50 | 0= | 0= 1= | 0= | 0= '
" wysoko | HZ| Hz V* | Hz [Zmen: |wybiegem| avtom. | Aif | ne | WO 1
AL P R
\ . obr.

-

Strojenie . Akceptacj
n(obr/min.)

a \‘

*W napedach 208V...230V
..’ tawarto$¢ wynosi 230 V

UWAGA! Kreator rozruchu
przywraca fabryczne ustawienia
wszystkich pozostatych parametrow!




/Q USTAWIENIA PARAMETROW

J

@ STRUKTURA MENU
ﬁ @ DANE SILNIKA Z
i WYBRANY TRYB TABLICZKI ZNAMIONOWEJ
Menu karty rozszerzen =1
L 5SFc Tryb standardowy P 2.1.8 Predkoé znamionowa si
Menu systemowe 'EE 5
e FAR Tryb pracy wentylatora P 2.1.9 Prad znamionowy silnika
Menu historii usterek T”_—M
i3 P Tryb pracy pompy
Menu |se oo —
- o -
aktywnych usterek |- - HF  Tryb wysokowydainy
=
Menu |
sterowania z panelu |~ 71 PARAMETRY PODSTAWOWE
Vonu o - Kod | Parametr Uwagi ﬁ Kod | Parametr Uwagi @
p B = —
= P211 Minimalna 0=nieuzywane
= czgstotliwosé (Hz) 1=czest. wyjsciowa (0-fmax)
Klawisze nawigacii o @ im (Hz) 2=czest. zadawana (0-fmax)
faybort  mortoomen 1 ¢ para| Wokomane kit e
it st icane] Funkcja  |4=prad wyjsciowy (0-InMotor)
\ ‘sprawdzi¢, czy jest to P2.1.16 wyjscia 5=moment obr. silnika (0-TnMotor)
analogowego |6=moc siika (0-PnMotor)
o ) 7=napigcie silnika (0-UnMotor)
/ i \ p213 Czas przy$pieszania (s) P DC (0-1000V)
@ VENU WIELKOSCI MONITOROWANYCH M1 " 1 v
p21.4 | Czashamowania (s) [11=wartos¢ uchybu regulatora P
1 12=wyjécie requlatora Pl
- Ograniczenie pradu O=nieuzywane
Kod Nazwa sygnatu Jednostka Pais|  Lmitpradu | wyicciowega () o
Y — 3=impuls stop
V11 Czgstotliwos¢ wyjéciowa Hz p21s Napiecie V) 4=usterka zewn., zam. zest.
V1.2 Caestotliwosc zadawana Hz » i P2.1.17 | Funkcja DIN2 | 5=usterka zewn,, otw. zest.
: e Casoiwose | (12 o
V1.3 Predko$¢ silnika rpm P247 i silnika ié na tabiczoe S8 anejerier simiea sora
V14 Prad silnika A (rpm) oL e AT A
i 9 Predkosé 5 2 10=blokada 1
V1.5 Moment obrotowy silnika % P2138 i silnika i 0=nieuzywane
Vi m inik % czgstotliwosci o znamionowe] 1280
® oc silnika b ‘okotcs usterka'zewn.. zam. zest
— — A 3=usterka zewn., otw. zest.
V1.7 Napigcie silnika v P21 ol | S {rzorowante ustert
— - 6=predkosc zadawana 1
V1.8 Napigcie na szynie pradu statego \ Wartosé . 7=predkos¢ zadawana 2
. . : P21101 cossiinika | rameroneiani. , G
V1.9 Temperatura jednostki C J P2.1.18 | Funkcja DIN3 o=t onciomsi'sliika sora
V1.10 Wejscie analogowe 1 P21.11| FunkcjaStart  |0Z0 chareklensiyki :j “i?ﬁ?i‘ °'"§L‘§:” 7 ‘:I‘;
. =Funkcja startu =wyiacony reguiator
VAN Wejscie analogowe 2 mvbie 1220tu5a warto6t sataiaca dia
V1.12 Prad wyjcia analogowego mA P21.12| FunkelaStop | akterystyki 13-begeanes T'0 2ol
yy n - f14=wejscie termistora (patrz rozdz. 6.2.4]
V1.13 Analogowe wyjscie pradowe 1 (na karcie rozszerzen) mA p2113] O oy | Orieuzywane 1o-preestaw storowanie na WEWY
V1.14 Analogowe wyjcie pradowe 2 (na karcie rozszerzer) mA a 7-wyber AL
V115 DIN1, DIN2, DIN3 storowanie | JoAl> Paatg| oredkose (Hz)
V116 DIE1, DIE2, DIE3 P21.14 iwoscia | 5700 Sy P2120| ieroe, (H2)
V1 17 R01 z zaciskow welwy (FBSpeed Reference) P2.1.21 .
. i inil - restart Y
V1.18 ROE1, ROE2, ROE3 S=wyborAIAR2 P2122 ywani i sq wszystkie
1=0mA - 20mA - parametréw parametry oraz menu
V1.19 DOE1 P2.1.15 | Zakres sygnatu Al2 | 2=4mA - 20mA 1=widoczne s tylko
- 3=0V - 10V grupa P2.1 oraz menu
V1.20 Sygnat zadajacy dla regulatora PID % 4=2V - 10V MI - H5 /
V1.21 Warto$¢ rzeczywista dla regulatora PID % / \
V1.22 Wartosé uchybu regulatora PID % @ KODY USTEREK
- o
V1.23 Wyjscie regulatora PID % KoD USTERKA KOD USTERKA
V1.24 Wyjécia automatycznej zmiany 1,2,3 1 J wartoscl pradu 29 Ustorka tormistora
V1.25 Tryb: 0 = nie wybrano (domysine), 2 j wartosci napiecia 34 | Blad istrali
1 = standard, 2 = wentylator, 3 = pompa, 3 Usterka i 35 Usterka aplikacji
= wysokowydajn 8 Usterka systemowa 39 Urzadzenie usuniete
4= wysokowydajny
\ / 9 Zbyt niskie napiecie 40 Nieznane i
/ \ 11 Kontrola faz wyj$ciowych 41 Temperatura modutu IGBT
Zbyt niska femperatura . "
13 s £ 44 Zmiana
© MENU STEROWANIA Z PANELU K3 e pamennia seestotly e e
15 Silnik w martwym punkcie 50 | Wejscie analogowe lin <4mA (wybrany zakres od 4 do 20 mA)
P o . 16 e silnika 51 Usterka zewnetrzna
arametry MOZ"_We opcje 17 Silnik 52 Blad w ji z panelem sterowania
on —»  P3.1 Wybor miejsca sterowania | & - WE/WY sterujace, 2 = panel, Blad sumy kontrolnej pamieci EEPROM Blad komunikacji magistrali
: 3 = magistrala komunikacyjna 22 ad sumy kontrolnej pamieci 53 ad komunikacji magistral
R3.2 Zad | (H2) 24 Usterka licznika 54 Usterka gniazda
/ .2 Zadawanie z panelu z Usterka uktad itoruj Monit " " o
/\ 3 25 dzsiae{rarﬁeum?kr‘;;;'::gsoor:jzl?\zg&hdog) 55 lonitorowanie wartosci rzeczywistej
P3.3 Zadawanie kierunku 0 = do przodu, 1 = do tylu \ /
y n 0 = ograniczone dziatanie przycisku STOP,
P3.4 Aktywacja przycisku Stop 1 = przycisk STOP zawsze wiaczony / \
P3.5 Sygnat zadajacy 1 (%)
dla regulatora PID
P3.6 Sygnat zadajacy 2 dla (%)
=Y TU =T 2= T = |
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www.vacon.com DRIVEN BY DRIVES

VACON NXL

Instrukcja skrocona




